#include <Arduino.h>

#define TRIG_PIN 35
#define ECHO_PIN 12
#define BUZZER_PIN 11

long duration;
int distance;

void setup() {
  Serial.begin(115200);

  pinMode(TRIG_PIN, OUTPUT);
  pinMode(ECHO_PIN, INPUT);
  pinMode(BUZZER_PIN, OUTPUT);

  digitalWrite(BUZZER_PIN, LOW); // مطمئن بشیم اول بیزر خاموشه
}

void loop() {
  // فرستادن پالس به سنسور
  digitalWrite(TRIG_PIN, LOW);
  delayMicroseconds(2);
  digitalWrite(TRIG_PIN, HIGH);
  delayMicroseconds(10);
  digitalWrite(TRIG_PIN, LOW);

  // خواندن زمان بازگشت
[bookmark: _GoBack]  duration = pulseIn(ECHO_PIN, HIGH);

  // محاسبه فاصله (cm)
  distance = duration * 0.034 / 2;

  // نمایش در سریال
  Serial.print("Distance: ");
  Serial.print(distance);
  Serial.println(" cm");

  // شرط‌ها
  if (distance > 0 && distance <= 15) {
    // خیلی نزدیک → بوق ممتد
    digitalWrite(BUZZER_PIN, HIGH);
  } else if (distance > 15 && distance <= 40) {
    // نزدیک → بوق بیپ بیپ
    digitalWrite(BUZZER_PIN, HIGH);
    delay(200);
    digitalWrite(BUZZER_PIN, LOW);
    delay(200);
  } else {
    // دور → خاموش
    digitalWrite(BUZZER_PIN, LOW);
  }
}
